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Zawiadomienie

17 Krajowa Konferencja Robotyki odbedzie sie w dniach
10-12.09.2025 roku w hotelu Zamek na Skale w Trzebieszowi-
cach. Konferencja ma na celu dokonanie przegladu wynikéw prac
badawczych i konstrukcyjnych w dziedzinie robotyki uzyskanych
w Polsce w ciggu ostatnich lat. Dzieki udziatowi pracownikéw
instytucji akademickich, o$rodkéw badawczych i przedstawicieli
przemystu, Konferencja stwarza okazje do odpowiedzi na nowe
wyzwania badawcze i okreslenia przysziych kierunkéw badan
w zakresie robotyki. Konferencja dziata na rzecz pogtebienia
integracji krajowego $srodowiska robotykéw.

W trakcie konferencji odbedzie sie Sympozjum TMM KBM PAN.

Referaty

Zgodnie z tradycja, peine teksty referatow przedstawionych na
Konferencji zostang opublikowane w Materiatach Konferencyj-
nych w Oficynie wydawniczej PWr (nie dotyczy sesji plakatowej).
Rozszerzone teksty prac rekomendowanych przez Komitet Nau-
kowy zostang skierowane do czasopism.

Format referatéw i informacje o sposobie ich nadsytania sa za-
mieszczone na stronie internetowej Konferencji.

Wystawy

Producentom robotéw i systeméw robotycznych oferujemy udo-
stepnienie przestrzeni wystawowe;.

Kalendarz przygotowan

11 kwietnia nadesfanie petnych tekstow referatéw

23 maja decyzja o akceptacji referatow

6 czerwca nadesfanie ostatecznych wersji referatéw
10 wrze$nia rozpoczecie Konferencji

Organizator Politechnika Wroctawska

Tematyka

Kinematyka i dynamika

Algorytmy sterowania

Planowanie ruchu, dziatan i zadan
Sterowniki i programowanie

Systemy wizyjne i sensoryczne

Roboty manipulacyjne

Roboty mobilne

Roboty inteligentne

Roboty ustugowe, edukacyjne i specjalne
Roboty medyczne i rehabilitacyjne

- Roboty spoteczne, interakcje cztowiek-robot
Roboty kosmiczne

Roboty przemystowe i robotyzacja
Systemy robotyczne

Elementy i urzgdzenia robotéw

Katedra Cybernetyki i Robotyki
Woydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow
Politechnika Wroctawska
Wyb. Wyspianskiego 27, 50-370 Wroctaw

tel.: +71 320 30 79
email: kkr@pwr.edu.pl

http://kkr.pwr.edu.pl




